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本発表のポイント
The objective of this presentation

• ＨＧＶを迎撃するミサイルの必要性や求めら
れる技術に関する、航空装備研究所の考えに
ついて説明します。
Explain the necessity of counter HGV’s Missile and 

necessary technology

• 防衛装備庁が、来年度以降に研究試作を行う
迎撃ミサイルの概要について説明します。
Overview of ATLA’s research for counter HGV’s missile
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長射程迎撃ミサイル（AD-SAM）の
必要性
Need for long range counter HGV’s missile (Area Defense Surface to Air 

Missile)
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我が国の地理的特徴
• 周辺に強大な軍事力を有する

国家が集中
• 東西南北に約3,000kmに及ぶ国土
• 大都市に人や資産が集中

研究の前提 Background
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Geographical characteristics of Japan

• There are countries with powerful 

military forces in the vicinity

• Land extending 3,000km from 

southwest to northeast

• Concentration of people and assets 

in large cities



シンボル 防護対象 数

大都市圏・都市圏 (14地域)

大都市圏の中心市・那覇 22地域

原子力発電所 17

火力発電所(100万KW以上) 57

製油所 21

自衛隊司令部 16

自衛隊主要艦艇基地 5

自衛隊航空基地 12

レーダサイト 28

合 計 178
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Densely populated areas

Energy infrastructures

SDF facilities



昨年１月１１日の北朝鮮による発射
Launch test by North Korea on 11 January 2022

朝鮮中央通信Ｗｅｂサイトより抜粋

北朝鮮メディアは「発射されたミサイルから分離された
極超音速滑空飛行戦闘部は、距離600km辺りから滑空再
跳躍し、初期発射方位角から240kmの強い旋回機動を遂
行して1,000km水域の設定標的に命中した。」と発表
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ロシア国防省は、アヴァンガルドはミサイ
ル防衛システムを克服する旨を主張

（出典）ロシア国防省ＹｏｕＴｕｂｅチャンネル

アヴァンガルドについてのロシアの主張
Russian MOD announcement on Avangard
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<Avangard>

Strategic 

missile system

「Overcoming missile defense

「impossibility

timely

enemy reaction



環球時報は「従来の弾道ミサイルとは異なり、ＤＦ－１７
は飛行中に軌道を変えることが可能であり、敵がそれを迎
撃する可能性を最小限に抑えることができる」と報道

（出典）中国国防部Ｗｅｂページに掲載された環球時報記事

ＤＦ－１７についての中国官製メディアの記事
Global times report on DF-17
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ＨＧＶの機動性能と我が国の国土
Maneuverability of HGV’s and the land of Japan

配備が進められている
ＨＧＶの機動性能（イメージ）

Maneuverability of HGV’s 

being deployment (assumption)

開発が進められている
ＨＧＶの機動性能（イメージ）

Maneuverability of HGV’s 

under development (assumption)

弾着可能範囲（イメージ）

Impact area (assumption)

• ＨＧＶは旋回により幅広い範囲に弾着可能
HGV’s can impact a wide area by maneuvers

• 迎撃ミサイルの射程が短いと、迎撃範囲をかいくぐられる可能性
HGV’s can avoid interception area if the interceptor has a short range 9



研究の前提 Background
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Geographical characteristics of Japan

• There are countries with powerful 

military forces in the vicinity

• Land extending 3,000km from 

southwest to northeast

• Concentration of people and assets 

in large cities

• 長射程のAD-SAM（Area Defense SAM）が必要
AD-SAM is needed as long range interceptors

我が国の地理的特徴
• 周辺に強大な軍事力を有する

国家が集中
• 東西南北に約3,000kmに及ぶ国土
• 大都市に人や資産が集中



長射程迎撃ミサイル（AD-SAM）に
必要な技術
Required technologies for long range counter HGV’s missile (AD-SAM)
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ＨＧＶに対処する迎撃ミサイルに必要な能力（機能）
Required capabilities of AD-SAM for counter HGV’s

• ＨＧＶを遠方で迎撃できる能力

Intercept at a long distance from homeland

• 高空においてＨＧＶの軌道変更
に対応できる能力

Respond to HGV’s maneuvers at high altitude
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ＨＧＶに対処する迎撃ミサイル(AD-SAM)に必要な技術
Required technologies for AD-SAM

• 大型ロケットモータ技術
• 高速環境下シーカ誘導技術
• 広帯域高感度赤外線検知器技術
• 高速環境下機体構造耐熱技術
• 高高度高速飛しょう複合制御技術
• 航跡管理／航跡予測技術
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防衛装備庁は、これらの技術を用いたＨＧＶ対処用の迎撃
ミサイルに関連する研究を令和５年度から開始します
ATLA will start research on AD-SAM for counter HGV’s from 

JFY2023 onwards

• ネットワーク交戦技術
• 長距離センサ技術

ＨＧＶに対処する迎撃ミサイルシステムに必要な技術
Required technologies for AD-SAM system

• Large size rocket motor

• High performance guidance system

• High performance IR-sensor

• Heat resistant material/airframe

• Hybrid control (side-thrusters and control surface)

• Track management and prediction

• C2BMC capability

• Long range radar



高高度高速飛しょう複合制御技術
Hybrid control 

(side thruster and control surface)

サイドスラスタ
ノズル
Side thruster

高速環境下シーカ誘導技術、
広帯域高感度赤外線検知器技術
High performance guided system,

High performance IR-sensor

光波ドーム
Fore body,

window

大型ロケットモータ技術
Large size rocket motor

高速環境下機体構造耐熱技術
Heat resistant material/airframe

航跡管理／航跡予測技術
Track management and prediction

迎撃ミサイル(AD-SAM)に必要な技術
Required technologies for AD-SAM(*)

赤外線センサ
IR sensor

ＨＧＶの軌道選択可能性

Trajectory Selectivity of 

HGV

高:High

低:Low

：防護対象

Protected object
ＨＧＶの機動可能範囲

HGV maneuverable area

迎撃ミサイル

SAM
ＨＧＶ

HGV

予想会合点
Predicted Impact Point

ドームカバー
Shroud

大型ロケットモータ
Large size

rocket motor

操舵翼
Control 
surface

サイドスラスタノズル
Side thruster

(*)AD-SAM: Area Defense Surface to Air Missile

キルビークル

Kill vehicle
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HGV

警戒管制センサ
Ground based sensor

無人機
UAV

早期警戒衛星
SEW

小型衛星群
consternation

宇宙センサ
Space based sensor

JADGE艦艇
Military Bessel

迎撃ミサイルシステムに必要な技術
Required technologies for counter-HGV’s missile system

キルビークル
Kill Vehicle

キルビークル
Kill Vehicle

ネットワーク交戦技術

C2BMC capability長距離センサ技術

Long range radar 15

大型ロケットモータ

Large size rocket motor



JFY 2005～2022（平成17年度～令和4年度） 2023～2031（令和5年度～令和13年度）

研究

件名

HGV対処用誘導弾
システムの研究（※）

AD-SAM R&D Project

関連する研究開発事業 AD-SAM and Related R&D by ATLA
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（※）航跡管理/航跡予測技術、ネットワーク交戦技術、長距離レーダ

技術に求める機能・性能について検討予定

高高度迎撃用
飛しょう体技術の研究

高耐熱性CFRP
モータケースの研究

対空誘導弾高速化
光波ドームの研究

次世代赤外線センサ技術の研究

先進SAM
要素技術の

研究



17

イメージ映像

Conceptual image



本発表のまとめ Summary

• 防衛装備庁は、ＨＧＶ対処に必要な技術を蓄積しており、
今後も必要な技術の獲得に邁進します

• 防衛装備庁は、我が国全域を比較的少数の射撃部隊で防
護可能となるＨＧＶ対処用誘導弾（ＡＤ－ＳＡＭ）の研
究試作を令和１３年度までに完了し、早期配備の実現に
向け全力で取り組みます

• ATLA has accumulated and will continue to research 

and develop the Counter HGV’s technologies.

• ATLA will complete the research and development of 

the counter HGV’s missile (AD-SAM) and will make 

every effort to deploy it as soon as possible.
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